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Forschungsschwerpunkt 

• Genaue Geschwindigkeitsabschätzung unter Volllastbetriebsbedingungen 
• Schnelle Stromregelkreisgestaltung für hohe Bandbreitenanforderungen 
• Selbstabstimmungsstrategien für Parameter in der feldorientierten Regelung (FOC) 
• Genaue Online-Identifikation von Parametern im PMSM-System 
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Kurzbeschreibung 

Dieses Projekt konzentriert sich auf die Entwicklung eines fortschrittlichen 
Regelungsrahmens für PMSM-basierte Automatisierungsgeräte. Ziel ist es, ein schnelles, 
zuverlässiges und stabiles Regelungssystem zu konstruieren, das die Systembandbreite, die 
Genauigkeit der Geschwindigkeitsabschätzung und die Leistung in Bezug auf harmonische 
Verzerrungen weiter verbessert. Darüber hinaus wird das Projekt Forschungen zur 
automatischen Selbstabstimmung von Reglerparametern und zur Selbstidentifikation von 
Systemparametern durchführen, um eine allgemeinere und präzisere Strategie für 
Servomotorantriebe zu erreichen. 
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Figure 1. Circuit of Motor-to-Motor Drive System 
 

 

Figure 2. Testbench of Motor-to-Motor Drive System. 
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